Arastirma alanlarim arasinda, Goriintl isleme, Patern tanima ve Yapay zeka bulunmaktadir.

Agirhikl olarak Akilli araglar / Strict yardim sistemleri icin algoritmalar Gzerinde calisiyorum. Bunun
yaninda Stereo goris, Serit algilama, Yol yizeyi tanimlama, Engel tespit sistemi ve takip sistemleri
arastirma alanlarim arasindadir.

Stereo gorus:

Aktif sensorlerle birlikte, stereo géorme Derinlik haritasini hesaplamak icin yaygin olarak kullanilan bir
tekniktir. Ayni anda cekilen sol goriinti/fotoraf ve sag gortnti/fotoraf’l kullanarak 3 boyutlu derinlik
haritasi bir algoritma yardimi ile hesaplanir.

(b)

Guvenilir bir yol modeli tahmini algoritmasi, serit tespiti, engel tespiti ve yol isaretleme tanima gibi
bircok Gelismis Stirtici Destek Sistemi uygulamasinin performansini biyik 6l¢lide artirabilir.



Lane detection is one of the key elements of the Driver assistance systems (DAS) and it is necessary for
lane departure warning systems or fully autonomous ground vehicles.

Serit tanima sirici yardim sistemlerinin temel unsurlarindan biri olup. Strici glivenligi icin 6nemli yapi
taslarindan biridir.




